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D02.01.01
JWYKONANIE WYKOPOW"

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaeghhicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych (I-V kateid).

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reati robot
wymienionych w p. 1.3.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambewizujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot prz&semoncie drogi gminnej Wiejscowdci Suchowola gmina Adamow..

i wykonanie wykop6w w gruncie kat. 11l z transponterrobku na odlegkg 1 km (na odkiad).
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D 02.00.01 p. 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
0Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D 02.00.01 p. 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqréel wzgkdem trudnéci ich odspajania podano w
PN-S-02205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyané&yi badania”.
Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypow podano w SST D 02.03.01, midica 1.

3. SPRET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D 02.00.01 p. 3.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D 02.00.01 p. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob4t podano w SST Q0021 p. 5.

Sposoéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoisia stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodae wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykojeh podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrici do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w spasi@ibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagebtechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowipo/ by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkfad. O ileynier dopdci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayaje odpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powgj projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoérobiemnych powinno spettiawymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migh

Strefa korpusu Minimalna wad | dla
chodnika i zjazdow
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,00
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Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci |, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgnigte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntdéw rodzimych, to nafepodjac srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartiei wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrellone w SST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyrirerowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynné¢ budowlan. Moze odbywa sig jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie sphyjp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynik@ych z niedotrzymania podanych pasy
warunkéw obciza Wykonawe roboét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D 02.00.01 p. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrotdwazgodnéci z wymaganiami okidonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projgkej i SST. W czasie kontroli szczegplmwag: nalezy zwrdck na:
a) odspajanie gruntdw w sposéb nie pogassgach whaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgbiich zakéczeniu,

d) dokfadné¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wge okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D 0210p.(07. Jednostkobmiarow jest ni (metr szécienny)
wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D 02100.@.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D 02.00.01 p. 9.
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypolditad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacj; terenu.

Przewidywana do wykonania #iojednostek obmiarowych — wedtug przedmiaru robét.
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